
Aerodynamika a mechanika letu - MANTA nebo BOX?





Velmi zjednoduÅ¡enÄ› Å™eÄ•eno je

zÃ¡sadnÃ­m rozdÃ­lem mezi tÄ›mito dvÄ›ma typy poloh uÅ¾Ã­vanÃ½ch pÅ™i formaÄ•nÃ­m

skydivingu vzÃ¡jemnÃ¡ vertikÃ¡lnÃ­ pozice hlavy a dlanÃ­ skydivera. V klasickÃ©

poloze BOX mÃ¡ skydiver dlanÄ› ve vÃ½Å¡i oÄ•Ã­, v poloze MANTA zÃ¡sadnÄ› vÃ½raznÄ›

pod oÄ•nÃ­m horizontem.






Manta vznikla pÅ™edevÅ¡Ã­m z poÅ¾adavku

na vÃ½hled a s tÃ­m spojenÃ½ vÃ½raznÄ› vÄ›tÅ¡Ã­ pÅ™ehled o ostatnÃ­ch Ä•lenech formace pÅ™i

vÃ½konnostnÃ­ch seskocÃ­ch RW4 a RW8. Pro velkÃ© formace (vÄ•etnÄ› tÄ›ch rekordnÃ­ch

z poslednÃ­ doby) vÅ¡ak mnoho skokanÅ¯ zÅ¯stÃ¡vÃ¡ u klasickÃ©ho boxu. PodÃ­vejme

se na rozdÃ­ly mezi obÄ›ma polohami z hlediska aerodynamiky a jakÃ© vÃ½hody Ä•i

nevÃ½hody z toho vyplÃ½vajÃ­.






 






 






SVISLÃ• PÃ•D






ZÃ¡kladnÃ­m poÅ¾adavkem na

jakoukoliv zÃ¡kladnÃ­ RW polohu je svislÃ½ pÃ¡d. SvislÃ©ho pÃ¡du bude dosaÅ¾eno, pokud

se vÅ¡echny vodorovnÃ© (zde vztlakovÃ©) sÃ­ly pÅ¯sobÃ­cÃ­ na jednotlivÃ© Ä•Ã¡sti skydiverova

tÄ›la vzÃ¡jemnÄ› vyrovnajÃ­. Velkou roli hraje pouÅ¾itÃ½ odÄ›v.






 






poloha BOX






Ve sprÃ¡vnÃ© poloze v klasickÃ©

kombinÃ©ze bude skydiver padat svisle pokud jeho paÅ¾e budou svÃ­rat s tÄ›lem

pÅ™ibliÅ¾nÄ› pravÃ½ Ãºhel. VzÃ¡jemnÄ› vyrovnanÃ© vztlakovÃ© sÃ­ly jsou nÃ¡sledujÃ­cÃ­: sÃ­la

od tÄ›la L1 pÅ¯sobÃ­ dozadu,

od stehen L2 a lÃ½tek L3 dopÅ™edu (L1 =

L2+L3). JinÃ© vztlakovÃ© sÃ­ly zde nejsou.
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poloha MANTA






ModernÃ­ kombinÃ©za

s pÅ™etahovacÃ­mi, pÅ™Ã­padnÄ› nafukovacÃ­mi botiÄ•kami (booties) a se streÄ•ovÃ½mi

pÅ™edloktÃ­mi, jejÃ­Å¾ vÃ½hody budou podrobnÄ›ji vysvÄ›tleny dÃ¡le v textu, mÃ¡ dÃ­ky

booties vÃ­ce plochy blÃ­Å¾e k nohÃ¡m. Pokud chce skydiver v tÃ©to

kombinÃ©ze padat svisle musÃ­ rozdÄ›lenÃ­ ploch kompenzovat

polohou loktÅ¯ vÃ­ce dopÅ™edu, obvykle s paÅ¾emi

s tÄ›lem v Ãºhlu cca 135Âº. Booties by mÄ›ly bÃ½t cca 20 aÅ¾ 25 stupÅˆÅ¯ od

svislice a vykazujÃ­ o poznÃ¡nÃ­ vyÅ¡Å¡Ã­ vodorovnou sÃ­lu L3 neÅ¾ u klasickÃ© kombinÃ©zy. Skydiver se tedy pÅ™i svislÃ©m

letu o booties neustÃ¡le znatelnÄ› opÃ­rÃ¡. VodorovnÃ¡ sÃ­la od booties L3 spoleÄ•nÄ› s malou

silou od pÅ™edloktÃ­ L4

je pÅ™i svislÃ©m letu kompenzovÃ¡na silou od skydiverova tÄ›la L1, pÅ™Ã­padnÄ› i od stehen L2 (na obrÃ¡zku je

L2 nulovÃ¡ - objevÃ­ se pÅ™i

menÅ¡Ã­m prohnutÃ­ v pase), kterÃ© jsou oproti klasickÃ© poloze ve vÃ½raznÄ›

vÄ›tÅ¡Ã­m nÃ¡klonu. VodorovnÃ© sÃ­ly jsou vzÃ¡jemnÄ› vyrovnanÃ© (L1Â­+L2=

L3+L4). Hlava je o poznÃ¡nÃ­ vÃ½Å¡e (lepÅ¡Ã­ vÃ½hled) a nejnÃ­Å¾e

jsou obvykle kolena.












 






Poloha pÅ™edloktÃ­ nenÃ­

z hlediska aerodynamiky aÅ¾ tak vÃ½znamnÃ¡, protoÅ¾e streÄ•ovÃ½ materiÃ¡l

vÃ½znamnÄ› sniÅ¾uje jeho ÃºÄ•innou aerodynamickou plochu, je to proto, aby skydiver

mohl pÅ™edloktÃ­mi podle potÅ™eby pÅ™i chytÃ¡nÃ­ volnÄ› hÃ½bat (na obrÃ¡zcÃ­ch

Ä•Ã¡rkovanÄ›). DÅ¯vody pro dlanÄ› u sebe u modernÃ­ RW polohy nemajÃ­

s aerodynamikou pÅ™Ã­liÅ¡ spoleÄ•nÃ©ho a jsou zhruba nÃ¡sledujÃ­cÃ­: sniÅ¾ujÃ­ pÃ¡ku

pro vyÅ¡Å¡Ã­ pÅ™Ã­Ä•nou nestabilitu (viz dÃ¡le v textu), sniÅ¾ujÃ­ moment

setrvaÄ•nosti pÅ™i otÃ¡Ä•ce a signalizujÃ­ rozpojenÃ­ formace pÅ™i provÃ¡dÄ›nÃ­ zmÄ›ny.






 






VÃ•HLED
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Z hlediska vÃ½hledu je vhodnÃ©

mÃ­t dlanÄ› co nejnÃ­Å¾e. Teoreticky vzato je moÅ¾nÃ© u obou pÅ¯dorysnÃ½ch variant mÃ­t

dlanÄ› v i pod rovinou oÄ•Ã­. Na nÃ¡sledujÃ­cÃ­m obrÃ¡zku jsou u obou typÅ¯ poloh

ruce â€žprohozeny"












U klasickÃ© polohy s paÅ¾emi

kolmo na trup je vÅ¡ak prakticky velmi obtÃ­Å¾nÃ© udrÅ¾et dlanÄ› pod rovinou oÄ•Ã­.

HlavnÃ­m dÅ¯vodem je stabilita.






 






STABILITA






 






Je obecnÄ› znÃ¡mo, Å¾e pro stabilnÃ­

polohu musÃ­ bÃ½t opory vÃ½Å¡e, neÅ¾ je tÄ›Å¾iÅ¡tÄ›.






U klasickÃ© kombinÃ©zy pÅ™ispÃ­vajÃ­ ke stabilitÄ› paÅ¾e vÄ•etnÄ› pÅ™edloktÃ­ v porovnÃ¡nÃ­ s lÃ½tky tÃ©mÄ›Å™ rovnocennÃ½m

zpÅ¯sobem, proto pÅ™i snaze skydivera protlaÄ•it dlanÄ› a lokty pod horizont se

stÃ¡vÃ¡ poloha znaÄ•nÄ› pÅ™Ã­Ä•nÄ› nestabilnÃ­ a tato nestabilita je navÃ­c umocnÄ›na

velkÃ½m rozpÄ›tÃ­m paÅ¾Ã­ pÅ¯dorysnÄ› kolmÃ½ch k trupu, takÅ¾e aerodyn. sÃ­ly pÅ¯sobÃ­

na velkÃ© pÃ¡ce (na obrÃ¡zku skydiver vlevo).












U modernÃ­ RW kombinÃ©zy s botiÄ•kami

je situace vÃ½raznÄ› lepÅ¡Ã­ (na obrÃ¡zku skydiver vpravo). Booties poskytujÃ­

vÃ½raznÃ© stabilizaÄ•nÃ­ plochy a navÃ­c poloha paÅ¾Ã­ dopÅ™edu vÃ½raznÄ› sniÅ¾uje jejich pÃ¡ku

v pÅ™Ã­Ä•nÃ©m smÄ›ru.






Z tÄ›chto dÅ¯vodÅ¯ je pro

modernÃ­ polohu Manta v podstatÄ› nezbytnÃ© pouÅ¾Ã­t modernÃ­ kombinÃ©zu s botiÄ•kami.
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AvÅ¡ak ani tato kombinÃ©za vÅ¡e neÅ™eÅ¡Ã­. Jde o to, Å¾e nestabilita vznikÃ¡ na jednom

konci tÄ›la a je vyrovnÃ¡vÃ¡na stabilizaÄ•nÃ­mi plochami na konci druhÃ©m.

Z toho dÅ¯vodu nenÃ­ stabilnÃ­ let v tÃ©to poloze ÃºplnÄ› snadnÃ½, tato

poloha nenÃ­ pÅ™Ã­liÅ¡ pohodlnÃ¡, drÅ¾enÃ­ tÄ›la musÃ­ bÃ½t velmi silovÃ© a pevnÃ© a poloha

se nesmÃ­ aerodynamickÃ½m silÃ¡m poddÃ¡vat. Pohyby skydivera musÃ­ bÃ½t plynulÃ© a

pÅ™esnÃ©.






StabilnÃ­ let skydivera je

naprosto zÃ¡sadnÃ­m pÅ™edpokladem pro ÃºspÄ›Å¡nÃ© provÃ¡dÄ›nÃ­ formaÄ•nÃ­ho skydivingu a

bÃ½vÃ¡ velmi Ä•asto velmi opomÃ­jen. NestabilnÃ­ let pÅ™edstavuje zkreslenÃ© vnÃ­mÃ¡nÃ­

vlastnÃ­ polohy skydivera i polohy formace a zpÅ¯sobuje obtÃ­Å¾nÃ© manÃ©vrovÃ¡nÃ­. PÅ™i

formaÄ•nÃ­m skydivingu â€žmusÃ­" skydiver padat stabilnÄ›, aÅ¥ jiÅ¾ pouÅ¾Ã­vÃ¡ polohu

stabilnÃ­ nebo mÃ©nÄ› stabilnÃ­. Pro osvojenÃ­ stabilnÃ­ho letu relativnÄ› nestabilnÃ­

modernÃ­ polohy s dlanÄ›mi hluboko pod horizontem je potÅ™eba urÄ•itÃ¡ praxe

(desÃ­tky i stovky seskokÅ¯). ZaÄ•Ã­najÃ­cÃ­m a mÃ­rnÄ› pokroÄ•ilÃ½m skokanÅ¯m lze sice doporuÄ•it

hned od zaÄ•Ã¡tku modernÃ­ polohu v modernÃ­ kombinÃ©ze s optimÃ¡lnÄ› i

nafukovacÃ­mi botiÄ•kami (u kat. A a B musÃ­ samozÅ™ejmÄ› uÅ¾itÃ­ schvÃ¡lit instruktor),

avÅ¡ak s dlanÄ›mi a lokty ve vÃ½Å¡i oÄ•Ã­, jak je naznaÄ•eno na tÅ™etÃ­m obrÃ¡zku. PostupnÄ›

s rozeskÃ¡kanostÃ­, pokud nenÃ­ na Ãºkor zvlÃ¡dnutÃ­ stability lze z tÃ©to

jakÃ©si pÅ™echodovÃ© polohy posunovat pÅ™edloktÃ­ a dlanÄ› pod zrakovÃ½ horizont.






 






POHYBY NAHORU, DOLÅ® VPÅ˜ED, VZAD,

OTÃ•ÄŒKY ATD.






 






ProvÃ¡dÄ›nÃ­ tÄ›chto pohybÅ¯ je

obdobnÃ© u obou typÅ¯ poloh, ve skydiverskÃ© komunitÄ› je jejich provÃ¡dÄ›nÃ­ obecnÄ›

znÃ¡mo a existujÃ­ i dostupnÃ© studijnÃ­ materiÃ¡ly. VertikÃ¡lnÃ­ pohyb se provÃ¡dÃ­

prohÃ½bÃ¡nÃ­m v pase (viz Aerodynamika a mechanika letu - 3. dÃ­l). PÅ™i pohybu vpÅ™ed by mÄ›ly booties svÃ­rat Ãºhel cca
45Âº od

svislice (Ãºhel nÃ¡bÄ›hu 45Âº - viz Aerodynamika a mechanika letu - 5. dÃ­l),

pÅ™i pohybu vzad

svisle nahoru, protoÅ¾e couvÃ¡nÃ­ zajistÃ­ sÃ­ly L1Â­+L2

od nÃ¡klonu skydiverova tÄ›la. OtÃ¡Ä•ky se provÃ¡dÃ­ pÅ™edevÅ¡Ã­m nÃ¡klonem lÃ½tek (booties)

pÅ™Ã­sluÅ¡nÃ½m smÄ›rem, pÅ™Ã­padnÄ› v kombinaci s pohybem kolen a stÅ™ihem

nohou. Skluzy se provÃ¡dÄ›jÃ­ mÃ­rnÃ½m stÅ™ihem nohou, nataÅ¾enÃ­m jednÃ© nohy a

pokrÄ•enÃ­m druhÃ© nebo prohnutÃ­m v pase do strany Ä•i kombinacÃ­, podle

situace. ObecnÄ› platÃ­, Å¾e nejvÃ­ce se pouÅ¾Ã­vajÃ­ booties s ohledem na svou ÃºÄ•innou

plochu. PÅ™i nÃ¡cviku a provÃ¡dÄ›nÃ­

horizontÃ¡lnÃ­ch pohybÅ¯ je potÅ™eba dÃ¡t pozor na neÅ¾Ã¡doucÃ­ pohyby rukou (ruce se do

manÃ©vrovÃ¡nÃ­ zapojujÃ­ aÅ¾ u velmi vÃ½konnostnÃ­ch RW skokÅ¯ u skokanÅ¯ s nÄ›kolika

stovkami seskokÅ¯ roÄ•nÄ›) a na nechtÄ›nÃ© boÄ•nÃ­ skluzy, viz dÃ¡le v textu.






NEVHODNÃ‰, NECHTÄšNÃ‰ A NEÅ½Ã•DOUCÃ•...
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NevhodnÃ© polohy






AÅ¥ jiÅ¾ budeme pouÅ¾Ã­vat takovou Ä•i

jinou zÃ¡kladnÃ­ polohu, tato musÃ­ bÃ½t stejnÃ¡ pro let ve formaci i pro let volnÄ›

mimo ni. Ne vÅ¡echny polohy k vidÄ›nÃ­ na naÅ¡ich dropzÃ³nÃ¡ch vÅ¡ak tento poÅ¾adavek

splÅˆujÃ­:












ObÄ› zobrazenÃ© polohy jsou pro formaÄ•nÃ­

skydiving nevhodnÃ© z toho dÅ¯vodu, Å¾e po zapojenÃ­ do formace dojde k zÃ¡sadnÃ­

zmÄ›nÄ› polohy rukou a tÃ­m k vÃ½raznÃ© zmÄ›nÄ› rovnovÃ¡hy aerodynamickÃ½ch sil.






Pokud se skydiverovi

v takovÃ© poloze do formace vÅ¯bec podaÅ™Ã­ zapojit, tak do nÃ­ bude zÃ¡konitÄ›

vnÃ¡Å¡et velkÃ© vnitÅ™nÃ­ pnutÃ­. U malÃ½ch formacÃ­ se tento problÃ©m nemusÃ­ vÃ½raznÄ›

projevit, ale tito â€žskydiveÅ™i" se s vysokou pravdÄ›podobnostÃ­ nebudou

schopni udrÅ¾et ve vÄ›tÅ¡Ã­ch a sloÅ¾itÄ›jÅ¡Ã­ch formacÃ­ch, nemluvÄ› o jejich (ne)pÅ™ispÄ›nÃ­

k vyrovnÃ¡vÃ¡nÃ­ vlnÄ›nÃ­ formace.






NavÃ­c skydiver(ka) s dlanÄ›mi

u ramen pÅ™i letu mimo formaci (na obrÃ¡zku poloha vpravo) bude po zapojenÃ­ do

formace zpomalovat jejÃ­ svislou rychlost, coÅ¾ je s pÅ™ihlÃ©dnutÃ­m

k tomu, Å¾e formace majÃ­ ke zpomalovÃ¡nÃ­ pÅ™irozenou tendenci, velmi

neÅ¾Ã¡doucÃ­. Pokud je potÅ™eba zrychlit rychlost pÃ¡du, je potÅ™eba zvÄ›tÅ¡it prohnutÃ­

v pase, coÅ¾ mÃ¡ i pozitivnÃ­ vliv na stabilitu (zkontrolovat, zdali padÃ¡kovÃ¡

souprava prohnutÃ­ nebrÃ¡nÃ­ - Ä•asto se stÃ¡vÃ¡ u zaÄ•Ã¡teÄ•nÃ­kÅ¯ s vÄ›tÅ¡Ã­mi

soupravami) nebo pouÅ¾Ã­t velmi tÄ›snou kombinÃ©zu - nejlÃ©pe z Ä•Ã¡sti ze

streÄ•ovÃ©ho materiÃ¡lu. Je potÅ™eba zkontrolovat naÅ¡itÃ­ rukÃ¡vÅ¯, kterÃ© nesmÃ­ bÃ½t

naÅ¡ity kolmo, ale v Ãºhlu 45Âº s osou trupu, tak jako v zÃ¡kladnÃ­

poloze, aby tyto nevytvÃ¡Å™ely brzdÃ­cÃ­ kapsy.












PÅ™i dneÅ¡nÃ­ch RW seskocÃ­ch, aÅ¥ jiÅ¾

rekreaÄ•nÃ­ch nebo vÃ½konnostnÃ­ch, bez ohledu na pouÅ¾itÃ½ typ polohy

pro manÃ©vrovÃ¡nÃ­ v blÃ­zkosti sestavy se proto pouÅ¾Ã­vajÃ­ vÃ½hradnÄ› nohy

a tÄ›lo. Ruce pro pohyby vÅ™ed, vzad natoÅ¾ nahoru a dolÅ¯ se nesmÃ­ pouÅ¾Ã­vat.

Poloha loktÅ¯ zÅ¯stÃ¡vÃ¡ vÅ¯Ä•i tÄ›lu zachovÃ¡na. Toto platÃ­ u velkÃ½ch formacÃ­ vÅ¾dy, u

RW4 a RW8 u vÄ›tÅ¡iny tvarÅ¯. Poloha dlanÃ­ se mÄ›nÃ­ vÅ¾dy jenom podle pÅ™Ã­sluÅ¡nÃ©ho
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drÅ¾enÃ­ formace.




 






OdstranÄ›nÃ­ zlozvykÅ¯ ze zÃ¡kladnÃ­ho

drÅ¾enÃ­ tÄ›la bohuÅ¾el stojÃ­ mnoho ÃºsilÃ­ a seskokÅ¯, proto je vhodnÃ© vÄ›novat

zÃ¡kladnÃ­ RW poloze a pouÅ¾itÃ©mu odÄ›vu jiÅ¾ od zaÄ•Ã¡tku velkou pozornost.






 






NeÅ¾Ã¡doucÃ­ skluz 






NechtÄ›nÃ½ boÄ•nÃ­ skluz pÅ™i

zapojovÃ¡nÃ­ do vÄ›tÅ¡Ã­ formace, pÅ™Ã­padnÄ› u skydivera v zÃ¡kladu formace

mÅ¯Å¾e bÃ½t u formaÄ•nÃ­ho skydivingu velmi

nepÅ™Ã­jemnÃ½ a u velkÃ½ch formacÃ­ mÅ¯Å¾e pokazit seskok mnoha jedincÅ¯m.






Pro svislÃ½ pÃ¡d musÃ­ bÃ½t tÄ›lo

skydivera dokonale symetrickÃ©. K nechtÄ›nÃ©mu skluzu dochÃ¡zÃ­ prohnutÃ­m tÄ›la

do strany v pase, kterÃ© vysune tÄ›Å¾iÅ¡tÄ› skydivera do strany, celÃ© tÄ›lo se

naklonÃ­ ve smÄ›ru vyboÄ•enÃ­ a v tom samÃ©m smÄ›ru klouÅ¾e do strany.












PoznÃ¡mka: TakovÃ©to vyboÄ•enÃ­ se

pÅ™i RW4 u nÄ›kterÃ½ch tvarÅ¯ pouÅ¾Ã­vÃ¡, ale zpravidla je kompenzovÃ¡no nataÅ¾enÃ­m

jednÃ© a pokrÄ•enÃ­m druhÃ© nohy do opaÄ•nÃ©ho skluzu.






NejÄ•astÄ›ji dochÃ¡zÃ­

k nechtÄ›nÃ©mu skluzu pÅ™i provÃ¡dÄ›nÃ­ otÃ¡Ä•ek zpÅ¯sobem â€žÅ™Ã­dÃ­m velkÃ½ nÃ¡klaÄ•Ã¡k" a

pÅ™i otÃ¡Ä•enÃ­ se za zÃ¡kladem velkÃ© formace pÅ™i zapojovÃ¡nÃ­, kdy zaÄ•Ã­najÃ­cÃ­

skydiver se chce jen otoÄ•it, a pÅ™itom â€žobjÃ­Å¾dÃ­" formaci a kÅ™Ã­Å¾Ã­ cestu ostatnÃ­m.












NechtÄ›nÃ½ boÄ•nÃ­ skluz se relativnÄ›

snadno odstranÃ­ nÃ¡cvikem otÃ¡Ä•ek v kombinaci se skluzem v obou
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smÄ›rech, lze i na zemi, nejlÃ©pe za pouÅ¾itÃ­ pomÅ¯cek (vozÃ­k, postel apod.).






 






JAK NA TO






ObecnÄ› lze konstatovat, Å¾e

sprÃ¡vnÃ½ nÃ¡cvik (nejen) zÃ¡kladnÃ­ polohy na zemi za pouÅ¾itÃ­ pomÅ¯cek, velmi Å¡etÅ™Ã­

poÄ•et seskokÅ¯ (Ä•as v tunelu) i vaÅ¡i penÄ›Å¾enku. ZÃ¡roveÅˆ je dobrÃ© vÄ›dÄ›t, Å¾e

vÅ¡e mÃ¡ svoji urÄ•itou logiku a pÅ™i znalosti urÄ•itÃ½ch zÃ¡konitostÃ­ (vzduch nenÃ­

vidÄ›t) lze mnohÃ© domyslet a vylepÅ¡it.

Je

letitou praxÃ­ prokÃ¡zÃ¡no, Å¾e pÅ™i sprÃ¡vnÃ©m pozemnÃ­m nÃ¡cviku a pÅ™i pouÅ¾itÃ­ videa

pÅ™i seskocÃ­ch lze jiÅ¾ bÄ›hem nÄ›kolika desÃ­tek seskokÅ¯ uÄ•init velkÃ© pokroky. StojÃ­

za zamyÅ¡lenÃ­, Å¾e "letovÃ¡" hodina formaÄ•nÃ­ho skydivingu stojÃ­ dnes jiÅ¾ pÅ™es 30

tis. KÄ• (nepoÄ•Ã­tÃ¡me-li amortizaci vybavenÃ­).















Na fotce je Petra na jednÃ©

nejmenovanÃ© Ä•eskÃ© dropzÃ³nÄ› - poÄ•et RW seskokÅ¯

50+, celkem seskokÅ¯ 250+, mezitÃ­m pÅ™estÃ¡vka 17 let...






Ivan Kraus, krausivan@yahoo.com






 






DalÅ¡Ã­ Ä•lÃ¡nky autora:






Aerodynamika a Mechanika letu - TrekovÃ¡nÃ­






Aerodynamika a Mechanika letu - 7. dÃ­l  
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Aerodynamika a Mechanika letu - 6. dÃ­l 







Aerodynamika a Mechanika letu - 5. dÃ­l






Aerodynamika a Mechanika letu - 4. dÃ­l






Aerodynamika a Mechanika letu - 3. dÃ­l






Aerodynamika a Mechanika letu - 2. dÃ­l






Aerodynamika a Mechanika letu - 1. dÃ­l






PÅ™istÃ¡nÃ­ na sportovnÃ­ padÃ¡ku - 2. dÃ­l






PÅ™istÃ¡nÃ­ na sportovnÃ­ padÃ¡ku - 1. dÃ­l




4000.cz - sportovnÃ­ paraÅ¡utismus

https://www.4000.cz VytvoÅ™eno pomocÃ­ Joomla! GenerovÃ¡no: 18 April, 2026, 04:54


